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一、总则

本守则适用于本公司CTRL20-V100和CTRL20-V101控制系统现场调试。

二、调试前的准备工作

2.1 调试人员必须看懂电梯电气原理图及全部调试资料。

2.2 做好现场（机房、井道、底坑、轿厢、轿顶、层门等）的整洁工作。

2.3 安装接线结束后，必须进行复查，特别是主回路的动力线、轿门门锁、厅门门锁回路、极限开关、限位开关、光

电编码器和安全回路装置的连接线。

2.4 电梯的机械和电气设备安装已具备运转条件。

首层停止开关：AD1

限速器断绳开关KXZ

轿顶停止开关AT 轿顶锁定开关SDK（仅无机房电梯有）

安全钳开关 KXJ安全窗开关：KTJ
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2.5 复查三相五线制的地线是否接到控制柜上的接地铜排上。

2.6 电气和机械各部分已进行必要的单体检查、试验和调试。

2.7 轿厢沿井道全程运动无卡阻、碰撞、安全距离应符合有关规定。

2.8 调试人员在调试过程中务必认真负责，细致周到，严格做好安全工作。

2.9 调试所需仪器（一般正常情况下）：

万用表

直 尺

钳形表

常用电工工具

2.10 电梯已经过电机参数自学习，并且已根据《变频器（V101）参数表》或《变频器（V100）参数表》将所有参数

输入到变频器中去了。

2.11 在进行楼层高度自学习之前，应先按照《主控板参数表》对“开放功能选择”、“基本设定”、“时间参数”、“距

离参数”等进行设定。

2.12 主控板“码盘转换因数”的设定（※修改后必须重新进行楼高自学习）

此参数为最重要的速度与高度换算依据，应准确计算设定。

此参数=电梯行驶1米时旋转编码器所经过的刻度数目

=行驶某特定距离时旋转编码器所经过的刻度数目÷该特定距离的米数

=（编码器脉冲数×减速机比）÷（牵引轮直径（米）×3.14159）

当编码器信号是采用变频器分频以后的信号时（最好如此），编码器刻度应采用分频以后的数值。例如，某曳引

机，编码器为8192脉冲／转，采用1分频，2：1的绕绳方式，牵引轮直径0.4米，则此参数=（8192÷1×2）÷（0.4

×3.14159）=13040。

根据我司电梯各参数值进行计算：

同步电机时：“码盘转换因数”=13044；

异步电机时：“码盘转换因数”=2000（分频比F1-06=8）。

三、检修状态的调试

3.1 合上总电源，测量R、S、T之间的电压值，且满足以下要求：

R-S ~380V±7% S-T ~380V±7% R-T ~380V±7%

3.2 检查相序继电器是否工作正常，如：相序继电器故障灯亮，请检查三相交流电源是否缺相及错相。

3.3 电梯是否在检修状态，如在检修状态时，进入监控画面第二页，主控板的液晶显示屏上的右下角（运行状态图示）

显示扳手状，如在正常状态时，则显示交叉状。

3.4 检查所有安全触点、开关，在正常状态下安全回路接触器 JY 已吸合，且监控画面第二页中的左下部显示笑脸。

然后逐个人为动作，使JY接触器释放。安全触点、开关有：

曳引机旁停止开关（仅无机房电梯有）AY

底坑停止开关：AD
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控制柜停止开关 AKT 断错相保护继电器开关：XJJ

3.5 检查轿门锁开关及所有厅门锁开关，在正常状态下JMS、JMS1接触器吸合，并逐个人为动作，使JMS、JMS1接触

器释放。

3.6 在上述检查都为正常的情况下，将轿顶检修开关处在正常状态，控制柜紧急点动运行开关处在点动运行状态下。

按上行按钮，《运行状态监测图示》中有向上箭头出现，输出接触器 MC1 及抱闸接触器吸合，电梯慢速向上，反之按

慢下按钮，电梯可慢速向下，松开按钮，电梯停止，即电梯在检修状态下，可点动运行。注意：当松开按钮后，电梯

仍然往运行方向滑行，则把C1-08的值调小，停车太急，则调大。

3.7 在电梯紧急点动运行过程中，注意各异常声音，如有异常应立刻停止运行，进行处理。同时观察上下减速、上下

限位、上下平层及门区信号顺序是否全部正确。若电梯速度不正常（通常应在 0.2~0.4m/s 之间），调整变频器参数

(D1-03),(D1-04)。如紧急点动运行正常后，才能上轿顶走检修运行。

3.8 高度单位校正：

由曳引机铭牌或直接量测的数据计算曳引轮周长:

周长（mm）＝曳引轮直径（mm）×圆周率（3.14159）

在曳引轮上作一明显记号，当曳引轮旋转一周，微机板上的电梯高度变化应等于曳引轮周长（mm）。若有不符则

调整「基本参数」中的“码盘转换因数”。重复上述程序，直到曳引轮周长与电梯高度变化一致为止。如有分频（除8），

则参数也要跟着除八。

“码盘转换因数”（车厢每走 1米微机板所收到的脉冲数）单位为：POS（编码器的脉冲数）／m（轿厢运行距离）
3.9 楼层高度自学习

依照电梯规格设定参数“开放功能选择”，把“楼高已记忆”关闭，由「检修」状态切换到「自动」状态，使电

梯自学习。动作为电梯先向下行至最底楼碰到下限位后，向上行至最高楼碰到上限位，下行至最低楼碰到下限位后，

再返首层平层。在此过程中观察各楼层光电信号是否正确。若写入成功（开放功能中楼高已记忆自行打开且楼高记录

的各楼层高度正确）则关闭外召功能，以方便调试。

{2} {3}

上限位

最 底 楼

门区
下限位

{1} {4}{5}

（读楼（楼层高度）动作顺序示意图）

3.10 进入“开放功能选择”菜单中，确认“楼高已记忆”功能已打开，则说明井道自学习工作已完成。

注意：1、在井道自学习之前应以检修速度由最上至最下，再又最下至最上，全程运行一次，观察各部分是否正常；

观察平层传感器是否每层都正确插入，而且电梯在撞上限位时，上平层传感器应脱离隔磁板，主板显示为 ，下限位

时应脱离下平层传感器，主板显示为 。
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上、下极限开关：SK4、XK4 轿厢液压缓冲器开关：YH、YH1、YH2

对重液压缓冲器开关：YH2限速器限速开关 VK
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7.2 首先调整楼层的平层精度，当电梯每次向上运行时，轿厢地坎高出厅门地坎；当电梯每次向下运行时，轿厢地坎

低于厅门地坎，则可减小变频器D1-03的数值，反之即增加，直到D1-03的值调整至最合适的值为止。

7.3 楼层的平层精度调整，也可通过更改“距离参数”菜单中的：“上零速指令距离”和“下零速指令距离”的数值

来达到目的。 如果上行时轿厢高出地坎，则减小“上零速指令距离”的数值，否则加大“上零速指令距离”的数值；

如果下行时轿厢高出地坎，则加大“下零速指令距离”的数值，否则减小“下零速指令距离”的数值。
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2、电梯向上运行时，监控画面第二页（见下附图）中右上角的现在高度数值增大，相反，如果电梯是向下运行时，

该数值减小，如果向上运行数值是减小，向下运行数值增大的话，则变更“ 开放功能选择中”中的“编码器反向计

数”。

四、电梯主控板参数“时间参数”和“距离参数”的设定

4.1 此参数按附表1的值输入到主控板中。

五、电梯运行状态的调试

5.1 将电梯运行到中间楼层，然后进入轿厢，使电梯工作在有司机状态下、直驶状态下，试试电梯的运行状态，检查

是否正常。

5.2 将“开放功能选择”中的“司机时不理外召”功能打开，再进入监控画面第三页，按“换行”按钮，直到旁边出

现“选层”、“内召”字样为止，然后通过按动按钮给予主控板内指令信号，使电梯关门、启动、运行、换速、平层、

再开门。

六、在电梯运行正常情况下，首先调整电梯的舒适感

6.1 觉得电梯运行的舒适感不够理想，首先应检查系统的机械情况，如导靴的间隙，导靴的润滑，钢丝绳的松紧度是

否均匀等，这些都会影响电梯运行的舒适感。机械部份经检查没有问题后，才可对控制部份进行调整。

6.2 由于变频器是按给定的起、制动曲线来控制电动机的运行，因此给定的起、制动曲线形状，变频器控制的电机反

馈速度对曲线的跟踪程度及控制单元发给变频器控制信号的时序都将影响电梯运行的舒适感，此时可重点调整变频器

中的 C1-01，C1-02，C1-03，C1-04，C1-06，C5-01，C5-02，C5-03 等参数。主控板的参数：起动零速时间一、起动

零速时间二、停止零速时间一、停止零速时间二等。

6.3 让电机在最高输出频率运转。

6.3.1 逐渐调整起动零速时间一、起动零速时间二、停止零速时间一、停止零速时间二的值,以达到最好的运行舒适

感.

七、平层精度的调整

7.1 平层精度的调整应在舒适感调整完毕后进行，准确平层首先要保证轿顶光电（永磁）感应器及隔磁板的安装位置

十分准确，即当轿厢处于平层位置时，隔磁板的中心点必须与中间一个光电（永磁）感应器的中心点重合，并且隔磁

板与光电（永磁）感应器的面要垂直。
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7.4 最后仔细核对各个功能（比如：司机、满载、超载、到站钟、到站灯、并联、群控等）是否正确，如果正确,则

整个调试工作结束。

八、安装调试注意事项

8.1 操作变频器时,切勿动梯，否则有溜车的危险。

8.2 插接外呼面板时，一定要小心，切勿错位，否则面板将烧坏。

8.3 外呼面板的楼层地址码必须上锁，密码统一为5。

8.4 紧急电动运行时，自动短接了安全回路中的：安全钳开关、限速器开关、极限开关及缓冲器开关，所以尽量不要

短接安全回路开关，如果在特殊情况下需要短接，则完工后定要恢复。

8.5 检验电梯的绝缘时，必须把主控板上的所有插头都拔出。另外，无机房电梯控制柜与应急松闸电源装置的连接线

必须拔出，此外，控制柜后面接线端子PE上的线卸开，验完后恢复。

九、监控画面第二页各图标的说明

最左边的人脸表示安全回路及门安全回路的通断状态

表示哭脸 表示笑脸 表示白脸 表示黑脸

哭脸 + 黑脸表示安全回路未接通，门锁已接通

笑脸 + 白脸表示安全回路已接通，门锁未通

笑脸 + 黑脸表示安全回路与门锁都已接通

注：厅、轿门安全同时接通，安全回路才表示已接通

左方的四个横杠，由上至下依次为上限位（上终点），上强迫减速，下强迫减速，下限位（下终点）开关的通断状

态。

表示车厢碰到上强迫减速开关（图形由两杠变成一杠）。

表示三个水平光电（或磁感）开关。

此时表示三个水平光电（或磁感）开关动作，车厢到达水平。

代表变频器，其输入、输出开关，及内部状态。

分别代表变频器输入电源开关（主接触器）的「通」或「断」。

分别代表目前主控板输出给变频器「上」或「下」指令。

分别代表目前主控板输出给变频器的多段速度指令。

代表目前主控板输出给变频器的快加减速选择指令。

分别代表变频器输出至马达的动力电源开关（辅接触器）的「通」或「断」。

分别代表变频器输出至主控板的状态信号，由上而下分别为「备妥」、「运转中」、「零速」、「故障」。

分别代表目前抱闸（剎车）或开闸（未剎车）（开闸线圈控制接触器的「断」或「通」）。

分别代表系统目前处于「检修」状态与否。

十、主控板参数设定说明

1、“开放功能选择”的说明

(1) 楼高已记忆

会在楼高自学习完成后，自动打开。若被关闭，则在下次由检修返回自动时，会重新进行楼高自学习。在自学习
调试菜单下的「楼高自学习记忆」功能，亦会自动关闭此项目。

(2) 内外召4800

此功能关闭时内外召串行传输以9600BPS通讯，打开时内外召串行传输以4800BPS通讯，内外召板皆具双频自动

鉴别功能，不须另行设定。
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(3) 危险禁止运行

系统检查到有极危险的事故时，会自动打开此项目，动力管制进入「失事」状态，禁止一切运行。关闭此项目后，

必须关机再开，系统才能恢复运作。

(4) 侦测开门到位

此功能打开时，定位为开门到位侦测点，当门开到位或「最小开门时间」其中之一发生时，轿厢内关门按钮有效。

因此，「最小开门时间」要设定大一些。如关闭此功能，开门后要经过「时间参数」\「最小开门时间」设定的时间才

可关门。

(5) 到楼灯显示方式

此功能打开时，只有电梯停靠当楼外召板上(下)箭头才会亮(闪烁)。关闭时，电梯上(下)行所有外召亮上(下)箭

头。主要供部分客户并联机组使用。

(6) 开门上下微调

此功能打开时，当电梯在载客或载货后、人或物离开轿厢时对轿厢进行开门平层自动校正，等待运行指令。

(7) 远程监控功能

此功能打开时，通过MODEM和电话线或网络线，可以实现在远程监控中心对电梯现场进行监视，如有故障时自动

会跟所设定之监控中心报警。

(8) 远程调试功能

此功能打开时，通过MODEM和电话线或网络线，可以实现在远程监控中心对电梯运行S曲线监视，相关参数进行

修改。

(9) 司机松手重开门

此功能打开时，在司机状态下,必需按住关门按钮至门关到位时才可松开关门钮按。否则，当门未关到位时松开

按钮则电梯门会自动再打开。

(10) 操作管理功能

此功能打开时，才可以进入“使用功能管理”进行设置及“服务范围管理”和开启“人员身份管理”。

(11) 残障开门延时

当轿厢有安装残疾人操纵箱，此功能打开时，开门按钮会受延时开门时间管制。

(12) 消防开门行驶

此功能打开，当二次消防运行时，门安全回路没进电梯依然能行驶。主要配合台湾的消防检查用。安全起见，建

议尽量关闭此功能。

(13) 刹车检测保护

当此功能打开时，控制器会对刹车(开抱闸)回路进行检测。当开闸时，若检测回路仍然导通；或抱闸时，若检测

回路并未导通，则动力管制进入「失事」状态，禁止一切运行。这项管制即使关机再开也仍然保持，必须待技术人员

检查后，将「开放功能选择」项的「危险禁止运行」关闭，关机再开，系统才能恢复运作。当此功能关闭时，不进行

以上检查。

(14) 地震暂停运转

当收到地震信号时，此功能将自动被打开， 电梯暂停运行直到维修人员至现场将此功能关闭并 RESET 主板，电

梯才会恢复运行。

(15) 零速点自动调整

当此功能打开时，计算机在平层时会自动微调「上/下零速指令距离」二参数，使得停车抱闸时的电梯位置正好

是「向上/下入开门区距离」二参数所设定的距离(参见相关参数说明)。

(16) 外召梯不理

当此功能打开时，厅外上下呼梯不予登记，但监控计算机的外召信号仍然有效。主要供调试人员使用。
(17) 零速自动侦测

一般变频器在零速时，可以输出一个零速信号供抱闸使用。若使用的变频器无此信号，可以由主控板内部借码盘
信号自行侦测，若此功能未打开则不予侦测。
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(18) 断电不归底楼

当系统短暂停电时，在此功能打开的情况下，电梯不会归到底楼，而会自动找最近邻楼平层后停梯开门。

(19) 司机时不理外召

当此功能打开时，在「司机」状态下，对外召信号虽予登记，但不予自动派车应答，必须由司机以内召行驶。

(20) 显示楼层方式

当楼层为非顺序显示(1，2，3，4……)时，打开此功能并至「参数监测设定」\「楼高记录」\「0F显示~31F显

示」修订各楼层欲显示之字样。

(21) 电脑防偷警示

若与监控的手提电脑失去联络(被偷)，超载铃会动作，以提示此状况。

(22) 编码器反向计数

高度指示数位，在电梯上行时应累加，下行时应减小，若情形相反，则为编码器AB相反接。可以将此功能打开，

则计数方向相反，以为补救。

(23) 取消后方内召

当此功能打开时，行驶方向后方的内召不予登记。

(24) 强制不联控

当此功能打开时，本机不参加联控统一派车管制。

(25) 使用辅助减速

较高速的电梯，上下各一组强制减速点可能不够。此项目开放侦测辅助减速点，供中长楼距强制减速之用。

(26) 司机时参加联控

当此功能打开时，在「司机」状态下，本机参加联控统一派车管制。当此功能关闭时，则单机运行。

(27) 门安全短路检查

当此功能打开时，会对门安全回路是否被不当短接进行检测。若门控系统下达开门指令时，内外门安全回路仍然

导通，将禁止后续的运行。

(28) 到楼不自动开门

当此功能打开时，到站将不自动开门，但开门按钮仍有效，主要供调试人员使用。

(29) 自动重新平层

当此功能打开时，电梯会在开门状态下校正平层度。

(30-33) 模拟门/动力/井道/意外系统

仿真系统供厂内检测及人员教育训练使用。在现场应一律关闭，若不慎开启，系统会自行切断安全回路，禁止电

梯运行。

2、“基本设定”的说明

(1) 基准楼所在

计算机依此参数作为显示楼层、消防、锁梯归楼的依据。当最底楼为 1 楼时设 0，当最底楼分别为 B1/B2/B3/B4

时设1/2/3/4。

(2) 额定速度

暂不必设定。

(3) 额定载重

暂不必设定。

(4) 地区法规选择

各地的检查法规稍有不同，依大陆/台湾/香港/新加波等分别设定。

(5) 空载内叫上限

防儿童嬉戏功能。当此参数为0时，空载信号无作用。当此参数不为0，且空载信号接通（位于内召P25.4）时，

计算机会在停楼时检查内召登记数目，若超过此参数设定的内召数目时，会予以全数清除。
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(7) 最高楼所在

此参数在自学习时会自动设置，不应擅自更改。

(8) 动力方式选择

各处的使用变频器稍有不同，依安川变频/富士变频/东芝变频/液压系统/QM变频/科比，使用者可以分别设定。

(9) 并联机组编号

当电梯同时有一台以上运转时，要使其有群控功能必须加一条三芯联线，且在此处设定不同的编号，此时就有群

控功能。二机时，0，1；三机时，0，1，2；四机时，0，1，2，3。

3、“状态参数”的说明

(1) 现在高度
现在电梯以下限位为零点的实测高度(米)。

(2) 所在楼

现在电梯所在的楼位(最下层为0起算)。
(3) 起始楼

电梯本次自动服务运行的起始楼位(最下层为0 起算)。
(4) 目标楼

电梯本次自动服务运行的目标楼位(最下层为0 起算)。
(5) 主状态

现在电梯控制系统的主运行状态。
(6) 次状态

一般使用者不必理会本参数。

(7) 门状态

现在电梯门系统的控制状态。

(8) 动力状态

现在电梯动力系统(变频器或液压)的控制状态。

(9) 楼距速度等级

电梯本次自动服务运行中，其长/中/短楼距运行的选择结果。参见中高/中低速距离分界等参数说明。

(10) 速度指令

一般使用者不必理会本参数。

(11) 实测速度

现在电梯自码盘反馈的实测速度。

(12) 目标楼距离

电梯现在位置与本次自动服务运行的目标楼位的距离。

(13) 进入门区距离

电梯上/下行减速后停止前，从接触门区开始的实测距离。参见「上/下零速指令距离」参数说明。

(14) 特殊服务

电梯在消防、锁梯、地震、司机、满载等非一般服务模式下的状态显示。
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(6) 码盘换算因子（※改后必须重新进行楼高自学习）

此参数为最重要的速度与高度换算依据，应妥为计算设定。

此参数 = 电梯行驶1米时旋转码盘所经历的刻度数目

= 行驶某特定距离时旋转码盘所经历的刻度数目 ÷该特定距离的米数

= (码盘条数╳减速机倍数) ÷(牵引轮直径(米) ╳3.14159)

当码盘信号是采用变频器分频以后的信号时(最好如此)，码盘刻度应采用分频以后的数值。例如:某减速机为

61:2，码盘为600条/转，采用8分频，牵引轮直径0.6米，则此参数 =((600÷8)╳(61÷2)) ÷(0.6 ╳3.14159)=

1214
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4、“时间参数”设定说明

下零速指令（未抱闸） 抱闸（仍零速） 开门

（16）门挡开门时间

此参数已经不起作用了。
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（1）通风关闭时间（单位：秒）
当电梯处于待机，并且在门关闭妥当的状态下，经过本参数所设定的时间，会自动关闭风扇电源，以节省电力。

（2）照明关闭时间（单位：秒）
当电梯处于待机，并且在门关闭妥当的状态下，经过本参数所设定的时间，会自动关闭照明电源，以节省电力。

（3）关门前语音时间

当有语音装置时，在准备关门前，会以语音提前通知。本参数设定此提前时间，当此时间设为0时，则语音关门

通知功能失效。
（4）最小开门时间

开门到位后，暂时不接受关门指令，本参数设定此时间长度。如开放功能内的开门到位打开时，最小开门时间和
开门到位信号输入有一发生，就可接受关门指令。此参数必须超过开门时间。

（5）最长关门时间

关门后，等待一段时间，门安全回路应会接通。若仍未接通，则视为异物阻挡，将会开门重试。本参数设定此等

待时间长度。
（6）自动开门时间（开门保护时间）

本参设定到楼时，自动开门的时间长度。

（7）被动开门时间

本参数设定开门钮按下后，开门的时间长度。

（8）延时开门时间

本参数设定延时开门钮按下后，开门的时间长度。当此时间设为0时，则计时功能失效，门保持长开，直到关门

钮按下为止。
（9）开门前语音时间

当有语音装置时，在准备开门前，会以语音提前通知。本参数设定此提前时间，当此时间设为0时，则语音开门
通知功能失效。

（10）关门前警示时间

延时开门状态下，在准备关门前，会以语音或响铃提前通知。本参数设定此提前时间，当此时间设为0时，则该

通知功能失效。

（11）重开门时间
关门后，若有异物阻挡，将会开门重试。本参数设定此开门时间长度。

（12）起动零速时间一

起动时变频器输出零速力矩至马达，到剎车开闸的时间。参见下项说明。

（13）起动零速时间二

起动剎车开闸后，仍维持一段时间输出零速力矩，然后才开始加速。此参数设定此段输出零速力矩的时间。

如下图：

（起动）起动零速时间一

↑

起动零速时间二

↑开剎车

→…（起动完成，加速运行）

↑

下零速指令（未开闸）

（14）停止零速时间一

开闸（仍零速） 下高速指令

停止时，末速爬行完毕，达到零速后维持一段时间才抱闸。此参数设定此段等待时间。参见下项说明。

（15）停止零速时间二

停止时，抱闸完毕，仍维持一段时间输出零速力矩。此参数设定此段时间。如下图：

…（末速爬行） 停止零速时间一

↑

停止零速时间二

↑

（完全停止）

↑
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（17）消防开门时间

消防运行时（大陆法规），开门钮必须按住超过本参数所设定的时间，才能保持开门，否则释放开门钮后，立即

关门（基准楼除外）（新加坡电梯不适用）。

（18）辅助开关延时

变频器至马达间的辅助继电器必须比输出电流先吸合，比输出电流慢释放。此参数设定此段提前及延迟时间。

（19）手动低速时间

手动运行时，会先以较慢速度运行一段时间再加速。此参数设定此慢速时间。

（20）最小休机时间

为保护变频器，不可在变频器进入休机后立刻恢复运转，此参数设定此休机至恢复之容许最短时间。

（21）变频休机时间

当电梯待机甚久，经过此参数所设定的时间没有任何叫车动作时，变频器进入省电休机状态。

（22）变频暖机时间

有些变频器无备妥输出，送电后经此段时间就视为备妥。对于有备妥输出的变频器，此参数应设为0。

（23）最长暖机时间

变频器送电暖机后，经此段时间若仍无备妥输出，就视为故障。

（24）自动呼梯时间

此参数主要用于仿真时，此参数非0时，主控板将自动发出内叫呼梯信号，使电梯自动行驶。

（25）自返基站时间

（26）堵转保护时间

为避免马达空转，此参数设定当电梯行驶此时间后，主板未收到任何一个平层光电信号主板，判断为马达空转，

电梯故障。

（27）中速减速延时（此参数为出厂值，不用调整）

本系统有长楼距专用的端站强制减速点，但没有中楼距的强减。中楼距运转时，以碰到长楼距强减后，再延迟本

参数所设定的秒数，开始强制减速。

5、“距离参数”设定说明

（1）到楼语音距离

离目标楼停止前，到此设定的距离时，发出到站钟或报站语音。

（2）中高速距离分界（参见下项说明）。

（3）中低速距离分界

控制系统根据起始楼到目标楼的距离，判断采用长／中／短楼距三种运行速度模式。此二参数设定此判断的依据。

如下图所示

（短距）以低速距离减速→ ←以中速距离减速→ ←以高速距离减速（长距）

↑ ↑

中低速距离分界 中高速距离分界

当该次行驶距离大于「中高速距离分界」时，以长楼距之最高速行驶。离目标为「高速减速距离」时下达减速指令。

当该次行驶距离小于「中低速距离分界」时，以短楼距之次二速行驶。离目标为「低速减速距离」时下达减速指令。

当该次行驶距离介于以上两点之间时，以中楼距之次高速行驶。离目标为「中速减速距离」时下达减速指令。

以上之速度及减速选择结果，显示于状态参数下之「速度等级」。

（4）高速减速距离

当电梯高速运行时，所需之减速距离。

（5）中速减速距离

当电梯中速运行时，所需之减速距离。

（6）低速减速距离

当电梯低速运行时，所需之减速距离。
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（7）上零速指令距离

当电梯上行减速后停止前，进入门区达此距离时，下达零速指令。此参数越大则上行平层位置越高。

（8）下零速指令距离

当电梯下行减速后停止前，进入门区达此距离时，下达零速指令。此参数越大则下行平层位置越低。

（9）向上入门区距离（参见下项说明）。

（10）向下入门区距离

此二参数供「零速点自动调整」功能使用，当此功能未开放时无作用。此二参数会在楼高自学习时自动设置，设

置后允许人工微调。当该功能开放时计算机会自动微调「上／下入门区距离」二参数，使得停车抱闸时的电梯位置正

好是此二参数所设定的距离（进入门区达此距离）。

（11）平层校正误差

电梯每次平层都会校正一次数据，当误差值超过该值时电梯将出现“16”号故障，即码盘误差过大。如果该值设

为0时则取消检测。

6、“楼高记录”设定说明

（1）下强制减速距离

（2）上强制减速距离

记录

（3~42）0~39F

记录楼高自学习完成后，各楼层高度位置（主要供于观察编码换算因子是否正确）

（43~74）0~31F显示

当开放功能的「显示楼层方式」打开时，内外召各楼层显示由此决定。

十一、外呼板的设定说明

不论最下层是一楼或是地下室，外呼板的设定都是由最下一层开始，由0依序往上累加。要设定外呼地址码时，

必须在电源刚接通时，按住下按钮，连续按5下，按按钮时不要太快，按的次数是以按钮灯亮的次数为准，也就是说

亮了5次才算按到了5次。按完下按钮后不断电，马上再按上按钮，其地址码则会快速变化直至你需要的楼层地址码

后松手。 当显示正确楼层时则说明设置完成。
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附表1：主控板参数设定

（1）开放功能选择

开放功能选择

設 定
項 目

初始值 参考值 调试值 备注

(1)楼高已记忆 关 楼高自学习后自动打开

(2)內外召4800 关

关

关

关

关

关

关

开

关

关

(3)危险禁止运行

(4)侦测开门到位

(5)到楼灯显示方式

(6)上下开门微调

*

(7)远程监控功能

(8)远程调试功能

(9)司机松手重开门

(10)操作管理功能

(11)残障开门延时

(12)消防开門行驶

(13)抱闸检测保护

(14)地震暫停运行

(15)零速点自动调整

(16)外召梯不理

关

关

关

关

关

关

关

关

关

关

关

开

关

关

开

关

关

关

关

关

关

关

开

关

关

开

关

关

关

关

关

关

关

关

关

关

关

关

*

(17)零速自动侦测

(18)司机時不理外召

(19)显示楼层方式

(20)电脑防偷警示

(21)编码器反向记数

(22)取消后方內召

(23)强制不联控

*

*

(24)使用辅助減速

(25)司机時參加联控

(26)门安全短路檢查

(27)到樓不自動开门

(28)自动重新平层

(29)模拟门系統

关

关

关

关

关

关

关

开

关

关

关

关

关

关

(30)模拟动力系統

(31)模拟井道系統

(32)模拟意外系統
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说明：打有“*”的参数要根据实际情况而定，未打“*”的参数不得更改，其说明如下：

1、新自学习时，开放功能中的“楼高已记忆”必须关闭，自学习完成后会自动打开。

2、当电梯并联或群控，不采用显示而采用到楼灯提示时，开放功能中的“到楼灯显示方式”必须打开，否则

关闭。

3、调试员调试时，开放功能中的“外召梯不理”打开，但调完后必须关闭。

4、有特殊楼层显示时，开放功能中的“楼层显示方式”必须打开，否则关闭。

5、如果楼层脉冲计数是反向时，即电梯向上运行，速度值为负值；向下运行，速度值为正值，则开放功能中

的“编码器反向计数”必须打开，否则关闭。

6、模拟****系统”（第29~32项）及“危险禁止运行”功能必须关闭，否则变频器没电而无法运行。

（2）“特殊楼层显示”设定的方法步骤

开放功能中的“楼层显示方式”打开，→“主菜单”→“参数监测设定”→“楼高记录”，按“次项”，找到“0F

显示”，即对其设定为所需的显示方式。

（3）解密操作步骤

→操作及监控→使用管理功能→人员身份→离开→进入→维修 输入密码 * 后确认→再进入→ 调试 输入密

码 ** 后确认→离开。

（4）基本设定

基 本 设 定

設 定
項 目

初始值 参考值 调试值 备注

(1)基准楼所在 3

0

0

0 *

(2)额定速度

(3)额定载重

可以不设定

可以不设定

(4)地区法规选择

(5)空载內叫上限

(6)码盘转换因数

(7)最高楼所在

(8)动力方式选择

(9)并联机组编号

（5）时间参数

中国台湾 中国大陆

3 3

5000

10

2000/13044 *

不用设，自学习后自动显示

安川

0

安川

0 *

时 间 参 数

设 定
项 目

初始值 参考值 调试值 备注

(1)通风关闭时间

(2)照明关闭时间

(3)开门前语音时间

(4)最小开门时间

(5)最长关门时间

(6)自动开门时间

(7)被动开门时间

(8)延时开门时间

300 300

600

1.0

5.0

10

600

1.0

5.0

10

6.0

3.5

60

10 *

*3.5

10
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时 间 参 数

设 定

参考值 调试值
项 目

初始值 备注

(9)开门前语音时间

(10)关门前警示时间

(11)重开门时间

1.0 1.0

3.0

5.0

0.3

0.2

1.0

0.5

3.0

3.0

0.5

5.0

20.0

1800.0

5.0

10.0

0

3.0

5.0

0.5

0.2

1.2

0.5

3.0

3.0

0.5

5.0

10.0

0

(12)起动零速时间一

(13)起动零速时间二

(14)停止零速时间一

(15)停止零速时间二

(16)门 挡 开 门

(17)消防开门时间

(18)辅助开关延时

(19)手动低速时间

(20)最小休机时间

(21)变频休机时间

(22)变频暖机时间

(23)最長暖机时间

(24)自动呼梯时间

(25)自返基站时间

(26)堵转保护时间

(27)中速減速延时

*

*

*

5.0

10.0

0 *

*

*

0 0

30 30

1 1

打有“*”的参数要根据实际情况而定，未打“*”的参数不得更改，其说明如下：

1、基准楼层（我们通常说的基站）的设定，要根据客户的要求而定,因为它是电梯锁梯的楼层、消防基站及开门待

客之楼层。

2、码盘换算因数的设定，同步主机配多摩川编码器时为13044，配海德汉编码器时为4000；异步主机为2000，变

频器分频比为8（F1-06=8）。

3、并联机组编号的设定，当电梯有并联或多台群控时，每台电梯要设置不同的编号，如：二机时为 0，1；三机时

为0，1，2等。

4、自动开门时间的设定，客梯为 10，货梯根据客户的要求来定。此时间为电梯自动开门起至自动关门时止的时间

段。

5、被动开门时间的设定，客梯设为单数，货梯设为双数。

6、起动零速时间一的设定，如果电梯起动有冲击感时，适当调大该参数。

7、电梯停车有冲击感时，可适当调大停止零速时间一的值。

8、最小休机时间的设定，为保护变频器，不可在变频器进入休机后立刻恢复运行，此参数设定休机至恢复之容许

最短时间，此时间随变频器的不同而不同,V100变频器设为10，V500变频器设为20。

9、自动呼梯时间的设定，该参数仅供测试用，正常使用时应设为0。

10、自返基站时间的设定，如不需此功能，则设为0，如果设有数值，则电梯将返基站开门待客。

11、堵转保护时间的设定，计算方法为：运行全程时间+10s, 但最大为45s,最小为20s。
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（6）距离参数

距 离 参 数

设 定
项 目

初始值 参考值 调试值 备注

(1)到楼语音距离 0.3 0.3

(2)中高速距离分界

(3)中低速距离分界

(4)高速減速距离

(5)中速減速距离

(6)低速減速距离

(7)上零速指令距离

(8)下零速指令距离

(9)向上入门区距离

(10)向下入门区距离

(11)平层校正误差

7.500

4.500

2.000

1.600

1.200

0.100

0.100

0.149

0.149

0.300

7.500

4.500

2.000

1.600

1.200

0.100

0.100

0.149

0.149

0.500

*

*

*

*

*

*

*

说明：

1、控制系统根据起始楼到目标楼的距离，判断采用长／中／短楼距三种运行速度模式。此二参数设定此判断的依据。

2、当该次行驶距离大于「中高速距离分界」时，以高速指令行驶。离目标为「高速减速距离」时下达减速指令。

3、当该次行驶距离小于「中低速距离分界」时，以低速指令行驶。离目标为「低速减速距离」时下达减速指令。

4、当该次行驶距离介于以上两点之间时，以中楼距之次高速行驶。离目标为「中速减速距离」时下达减速指令。

5、如果电梯向上运行时轿厢均高于（低于）厅门地坎，而向下运行时轿厢地坎均低于（高于）厅门地坎时，并且高

出（低出）的数值都差不多时，则可调小（大）变频器中的参数D1-03的值。

6、如果向上运行均高（均低）时，可减小（增大）“上零速指令距离”的值，同理，向下运行时调整“下零速指令距

离”的值。
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附表2：变频器参数设定（L7B）

（1）异步变频器（V100-L7B）参数表

参数 1m/s 1.5~2m/s 调试值 说 明

A1-00

A1-01

A1-02

A1-03

B1-01

B1-02

C1-01

C1-02

C1-03

C1-04

C1-06

C1-07

C1-08

C2-01

C2-02

C2-03

C2-04

C2-05

C5-01

C5-02

C5-03

C5-04

C5-07

C6-02

D1-01

D1-02

D1-03

D1-04

D1-05

D1-06

D1-07

D1-08

F1-01

F1-05

F1-06

0

2

0

2

操作器显示语言选择

参数的存取级别

选择控制模式3 3

0 0 初始化，如要初始化时则改为2220

频率指令选择0 0

1 1 运行指令的选择

2．0

1．8

2．0

0．5

5

2．5

2．5

2．5

2．0

5

从零速至满速时所需的时间

从满速至零速时所需的时间

加速时间2（自动运行时）

减速时间2（自动运行时）

减速时间3（爬行运行时）

加速时间4（检修运行时）

减速时间4（检修运行时）

加速开始时的S字特性

2．5

0．5

1．8

0．8

0．8

0．9

1

3．0

0．5

2．0

1．2

2．0

2．0

2．0

15

加速完了时的S字特性

减速开始时的S字特性

减速完了时的S字特性

减速完了时的S字特性

15 速度控制（ASR）的比例增益1（P）

速度控制（ASR）的积分时间1

速度控制（ASR）的比例增益2（P）

速度控制（ASR）的积分时间2

速度控制（ASR）增益切换频率

载波频率(如果电梯拖不起125%的话，可以适当调小该值）

频率指令1

0.3

39

0.3

39

0.3

3

0.3

3

4 4

0 0

0 0 频率指令2

3 3 低速检修及爬行运行时的频率（不适用于南洋主机）

检修运行时频率（不适用于南洋主机）*

自学习或断电归楼时的频率

低速运行时频率（不适用于南洋主机）

中速运行时频率（不适用于南洋主机）

高速运行时频率（不适用于南洋主机）

PG参数（根据旋转编码器来确定）

PG的运转方向 *

18 13

30 26

30 30

40 40

49 49

1024

1

1024

1

8 8 PG分频比
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3

4

多功能输入1，端子S3的功能选择

多功能输入2，端子S4的功能选择

多功能输入3，端子S5的功能选择

多功能输入4，端子S6的功能选择

多功能输入5，端子S7的功能选择

端子M1-M2的功能选择

5 5

7 7

1A

0

1A

0

1 1 端子M3-M4的功能选择

6 6 端子M5-M6的功能选择

0 0 端子A1的信号级别选择

说明：1、H参数除上述之外都设为F。

2、除以上参数外，其它参数均为变频器出厂值，不得修改。

（2）同步变频器（V101-L7B）参数表

参数 1m/s

0

1.5~2m/s

0

调试值 说 明

A1-00

A1-01

A1-02

A1-03

B1-01

B1-02

C1-01

C1-02

C1-03

C1-04

C1-06

C1-07

C1-08

C2-01

C2-02

C2-03

C2-04

C2-05

C5-01

C5-02

C5-03

C5-04

C5-06

C6-11

显示语言的选择

参数的访问级别

控制模式的选择

初始化（2220）

频率指令选择

2 2

6 6

0 0

1 1

1 1 停止方法选择

2．0

1．8

2．5

0．5

3.0~5.0

2．5

0．5

1．8

0．8

0．8

0．9

1

2．5

2．5

2．5

2．0

3.0~5.0

3．0

0．5

2．0

1．2

2．0

2．0

2．0

8

从零速至满速时所需的时间

从满速至零速时所需的时间

加速时间2（自动运行时）

减速时间2（自动运行时）

减速时间3（爬行运行时）

加速时间4（检修运行时）

减速时间4（检修运行时）

加速开始时的S字特性

加速完了时的S字特性

减速开始时的S字特性

减速完了时的S字特性

减速完了时的S字特性

比例增益18

0.2

15

0.2

15

积分时间1

比例增益2

0.2

0.004

4

0.2

0.004

4

积分时间2

最高转速基准

载波频率（如果电梯拖不起125%的话，适当调小该值）
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H1-03
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H2-01
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H3-15

1m/s 1.5~2m/s 调试值 说 明
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参数 1m/s

0

1.5~2m/s 调试值 说 明

D1-01

D1-02

D1-03

D1-04

D1-05

D1-06

D1-07

D1-08

E5-02

E5-03

E5-04

E5-05

E5-06

E5-07

E5-09

E5-11

F1-01

F1-02

F1-03

F1-04

F1-05

F1-10

H1-01

H1-02

H1-03

H1-04

H1-05

H2-01

H2-02

H2-03

H3-15

H3-16

H3-17

L7-01

L7-02

L7-03

L7-04

0 频率指令1

频率指令20 0

3 3 低速检修及爬行运行时占满速的百分比

检修运行时占满速的百分比 *

频率指令5

20

60

50

77

97

15

45

50

77

97

低速运行时占满速的百分比

中速运行时占满速的百分比

高速运行时占满速的百分比

电机额定容量（根据曳引机填写）

电机的额定电流（根据曳引机填写）

电机的极数（根据曳引机填写）

电机电枢电阻（根据曳引机填写）

电机的d轴电感（根据曳引机填写）

电机q轴电感（根据曳引机填写）

电机的感应电压参数（根据曳引机填写）

PG的原点脉冲补偿量（根据曳引机填写）

PG参数8192 8192

1

1

1

1

1

1

PG断线检出（PGO）时的动作选择

过速度（OS）发生时的动作选择

检出速度偏差过大（DEV）时的动作选择

PG旋转方向设定按实际情况定 按实际情况定

30

3

30

3

速度偏差过大（DEV）检出值

多功能输入1，端子S3的功能选择

多功能输入2，端子S4的功能选择

多功能输入3，端子S5的功能选择

多功能输入4，端子S6的功能选择

多功能输入5，端子S7的功能选择

端子M1-M2的功能选择

4 4

5 5

7 7

1A

0

1A

0

1 1 端子M3-M4的功能选择

40

1

40

1

端子M5-M6的功能选择

端子A1的信号级别选择

150 150 端子A1输入增益

端子A1输入偏置

270

270

270

270

270

270

270

270

正反电动侧的力矩极限

反转电动侧的力矩极限

正转再生中的力矩极限

反转再生中的力矩极限
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参数

N8-35

S1-23

S1-24

S1-25

1m/s

2

1.5~2m/s 调试值 说 明

初始磁极检出方式选择

下行过程中的转矩补偿增益

上行过程中的补偿增益

下行过程中的补偿偏置

2

1 1

-70

-70

-70

-70

说明：1、E5-02~E5-11的值可从曳引机的名牌上获得。

2、力矩补偿参数的设定如下：

（1）使电梯处于轻载状态，并把电梯开至轿厢与对重平行的位置，设定D1-03和D1-04为1%，使电梯上行，

记下U1-09（轻上）的值，同样使电梯下行，记下U1-09（轻下）的值。

（2）使电梯处于满载状态，并把电梯开至轿厢与对重平行的位置，设定D1-03和D1-04为1%，使电梯上行，

记下U1-09（满上）的值，同样使电梯下行，记下U1-09（满下）的值。

（3）当电梯处于满载状态时，记下U1-15的值。

（4）通过以下公式计算出S1-23、S1-24、S1-25、H3-16的值：

S1-24=U1-09（轻上）

S1-25=U1-09（轻下）

H3-16*U1-15+S1-24=U1-09（满上）

H3-16*S1-23+S1-25=U1-09（满下）

3、电梯方向的判定及修正：

当操作器上的“FWD”灯亮时，电梯如是向上运行则无须修改F1-05和E5-11的值。电梯如是向下运行则作

如下改变：修改F1-05及S3-08的参数,然后再进行自学习。注意自学习时电机不能带有负载。

4、除以上表格内的参数表之外，其它参数均为变频器出厂值。
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2．0

1．8

2．0

0．5

3

2．5

2．5

2．5

2．0

3

从零速至满速时所需的时间

从满速至零速时所需的时间

加速时间2（自动运行时）

减速时间2（自动运行时）

减速时间3（爬行运行时）

加速时间4（检修运行时）

减速时间4（检修运行时）

加速开始时的S字特性

2．5

0．5

1．8

0．8

0．8

0．9

1

3．0

0．5

2．0

2．0

2．0

2．0

2．0

15

加速完了时的S字特性

减速开始时的S字特性

减速完了时的S字特性

减速完了时的S字特性

15 速度控制（ASR）的比例增益1（P）

速度控制（ASR）的积分时间1

速度控制（ASR）的比例增益2（P）

速度控制（ASR）的积分时间2

速度控制（ASR）增益切换频率

载波频率(如果电梯拖不起125%的话，适当调小该值）

频率指令1

0.3

39

0.3

39

0.3

3

0.3

3

8 8

0 0

0 0 频率指令2

3 3 低速检修及爬行运行时的频(不适用南洋主机)

检修运行时频率（不适用于南洋主机）*

自学习或断电归楼时的频率

低速运行时频率（不适用于南洋主机）

中速运行时频率（不适用于南洋主机）

高速运行时频率（不适用于南洋主机）

PG参数（根据旋转编码器来确定）

PG的运转方向 *

18 13

30 26

30 30

40 40

49 49

1024

1

1024

1

8 8 PG分频比
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附表3：变频器参数设定（L1000A）

（1）异步变频器（V100-L1000A）参数表

参数 1m/s 1.5~2m/s 调试值 说 明

A1-00

A1-01

A1-02

A1-03

B1-01

B1-02

B1-03

C1-01

C1-02

C1-03

C1-04

C1-06

C1-07

C1-08

C2-01

C2-02

C2-03

C2-04

C2-05

C5-01

C5-02

C5-03

C5-04

C5-07

C6-03

D1-01

D1-02

D1-03

D1-04

D1-05

D1-06

D1-07

D1-08

F1-01

F1-05

F1-06

0

2

0或7

2

操作器显示语言选择，0为英语，7为汉语

参数的存取级别

3 3 选择控制模式

0 0 初始化，如要初始化时则改为2220

频率指令选择0 0

1 1 运行指令的选择

1 1 停止方式的选择

�得更多文件，加易修梯客服微信：dianti010



调试值参数 1m/s 1.5~2m/s 说 明

H1-03

H1-04

H1-05

H1-06

H1-07

H1-08

H2-01

H2-02

H2-03

H3-01

H3-03

3 3

4

多功能输入1，端子S3的功能选择

多功能输入2，端子S4的功能选择

多功能输入3，端子S5的功能选择

多功能输入4，端子S6的功能选择

多功能输入5，端子S7的功能选择

多功能输入6，端子S8的功能选择

端子M1-M2的功能选择

4

5 5

7 7

1A

14

0

1A

14

0

1 1 端子M3-M4的功能选择

50

0

50

0

端子M5-M6的功能选择

端子A1的信号电平选择

1F 1F 端子A1功能选择

说明：

1、H参数除上述之外都设为F。

2、除以上参数外，其它参数均为变频器出厂值，不得修改。
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参数

A1-00

1m/s

0

1.5~2m/s

0

调试值 说 明

显示语言的选择

参数的访问级别

控制模式的选择

初始化（2220）

频率指令选择

A1-01 2 2

A1-02 7 7

A1-03 0 0

B1-01 0 0

B1-03 1 1 停止方法选择

* C1-01

* C1-02

C1-03

2．0

1．8

2．5

0．5

3.0~5.0

2．5

0．5

1．8

0．8

0．8

0．9

1

2．5

2．5

2．5

2．0

3.0~5.0

3．0

0．5

2．0

2．0

2．0

2．0

2．0

15

从零速至满速时所需的时间

从满速至零速时所需的时间

加速时间2（自动运行时）

减速时间2（自动运行时）

减速时间3（爬行运行时）

加速时间4（检修运行时）

减速时间4（检修运行时）

加速开始时的S字特性

C1-04

* C1-06

C1-07

C1-08

* C2-01

* C2-02

* C2-03

* C2-04

* C2-05

C5-01

加速完了时的S字特性

减速开始时的S字特性

减速完了时的S字特性

减速完了时的S字特性

15 比例增益1

C5-02 0.2

15

0.2

15

积分时间1

* C5-03

C5-04

比例增益2

0.2

0.004

8

0.2

0.004

8

积分时间2

* C5-06

* C6-03

D1-01

速度控制（ASR）的一次延迟时间参数

载波频率（如果电梯拖不起125%的话，适当调小该值）

频率指令10 0

D1-02 0 0 频率指令2

D1-03 3 3 低速检修及爬行运行时占满速的百分比

检修运行时占满速的百分比 *

频率指令5

D1-04 20 15

D1-05 60 45

D1-06 50 50 低速运行时占满速的百分比

中速运行时占满速的百分比

高速运行时占满速的百分比

电机额定容量（根据曳引机填写）

电机的额定电流（根据曳引机填写）

电机的极数（根据曳引机填写）

电机电枢电阻（（根据曳引机填写）

电机的d轴电感（根据曳引机填写）

D1-07 77 77

D1-08 97 97

E5-02

E5-03

E5-04

E5-05

E5-06
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参数 1m/s 1.5~2m/s 调试值 说 明

E5-07

E5-09

E5-11

F1-01

F1-02

F1-03

F1-04

F1-05

F1-10

H1-03

H1-04

H1-05

H1-06

H1-07

H1-08

H2-01

H2-02

H2-03

H3-01

H3-03

L7-01

L7-02

L7-03

L7-04

N8-35

S3-27

S3-28

S3-29

S3-30

N8-35

S3-27

S3-28

S3-29

S3-30

电机q轴电感（根据曳引机填写）

电机的感应电压参数（根据曳引机填写）

PG的原点脉冲补偿量（根据曳引机填写）

PG参数8192 8192

1

1

1

1

1

1

PG断线检出（PGO）时的动作选择

过速度（OS）发生时的动作选择

检出速度偏差过大（DEV）时的动作选择

PG旋转方向设定根据实际情况定 根据实际情况定

30

3

30

3

速度偏差过大（DEV）检出值

多功能输入1，端子S3的功能选择

多功能输入2，端子S4的功能选择

多功能输入3，端子S5的功能选择

多功能输入4，端子S6的功能选择

多功能输入5，端子S7的功能选择

多功能输入6，端子S8的功能选择

端子M1-M2的功能选择

4 4

5 5

7 7

14

1A

0

14

1A

0

1 1 端子M3-M4的功能选择

50

0

50

0

端子M5-M6的功能选择

端子A1的信号电平选择

14

300

300

300

300

2

14

300

300

300

300

2

端子A1功能选择

正反电动侧的力矩极限

反转电动侧的力矩极限

正转再生中的力矩极限

反转再生中的力矩极限

初始磁极检出方式选择

-50

50

0

-50

50

0

载重条件1的转矩补偿值

载重条件1的转矩补偿值

载重条件1的输入电压

100

2

100

2

载重条件2的输入电压

初始磁极检出方式选择

-50

50

0

-50

50

0

载重条件1的转矩补偿值

载重条件1的转矩补偿值

载重条件1的输入电压

100 100 载重条件2的输入电压

说明：

一、除以上表格内的参数表之外，其它参数均为变频器出厂值。

二、称重补偿的调试方法：

1、使电梯处于空载状态；

2、把电梯开至对重与轿厢平行的位置；

CTRL20系统

设计Design

审核Check

图名Title

图 号Code

页码P/Total

调试工艺手册

Sign Amount

标记 处数

Update No. Signature

更改文件号 签 字

Date

日期 批准Approve 23/29 版本Ver. A

�得更多文件，加易修梯客服微信：dianti010



3、把电梯打至紧急电动运行状态，同时把检修速度（D1-03和D1-04）设为0%；

4、按控制柜内的上行按钮或下行按钮，同时监视U1-09和U1-13的数值，再停止运行，把U1-09的数值写进S3-27

中，U1-13的值写进S3-29中；

5、把检修速度（D1-03和D1-04）设为初始值，把电梯开至基站，加上一定重量，其重量要超过额定重量的50%；

6、把电梯开至对重与轿厢平行的位置；

7、把电梯打至紧急电动运行状态，同时把检修速度（D1-03和D1-04）设为0%；

8、按控制柜内的上行按钮或下行按钮，同时监视U1-09和U1-13的数值，再停止运行，把U1-09的数值写进S3-28

中，U1-13的值写进S3-30中；

9、如果电梯运行时还会有轻微抖动的话，可以微调S3-27和S3-29。

三、运行方向的调整方法：

把电梯打至紧急电动运行状态，并按上行按钮，观察电梯是否上行，如果是上行的话，电梯运行方向正确，否则

需要更改方向。更改方向的方法是：同时修改F1-05和B1-14的数值，再进行电机自学习。
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命令选择 1
学习时
设为0)

F0-02

F0-03

F0-04

速度选择

数字设定频率

运行方向

1

0

0

1

0

0

F2-08

F3-00

F3-01

转矩上限

启动频率

150

0

200

0

转矩输出延时

抱闸打开时间

零速延时

0.2

0.1

0.3

0

0.2

0.1

0.3

0

马达额 *F3-02

定频率 *F3-03
*F0-05 最大频率 50

*F0-06

F0-07

载波频率 机型确定

2

4

2

*F3-04

*F3-05

启动时间

载波频率调整 启动频率保持时间

抱闸释放延时

0 0.0

0.21(多摩 *F3-06
川为1,
海德汉

0.2

0.6(停
车时有
蹲坐感
时适当
调大该
值)

F1-00 编码器类型选择 0

为0)
*F3-07 停车零速延时 0.3

0

*F1-01

*F1-02

*F1-03

*F1-04

*F1-05

*F1-06

*F1-07

*F1-08

*F1-09

*F1-10

马达额定功率

马达额定电压

马达额定电流

马达额定频率

马达额定转速

马达定子电阻

马达转子电阻

马达漏感抗

机型确定

380 按马达

机型确定 参数输 F3-08 运行接触器释放延时

启动预转矩设定选择

0

入 2(有称
重补偿
时为 2
无称重
补偿时
为5)

50

1460
*F3-09 0

机型确定

机型确定 自学习

后自动

写入

48(电
梯平衡
系数)

机型确定

机型确定

0．34

*F3-10

*F3-11

*F3-12

预转矩偏移

预转矩增益

48

0.6

10

马达互感抗

马达空载电流 0.6

自学习

时用

10根
F1-11 马达自学习选择 0 预转矩初始偏移

据现场

*F2-00 速度环比例系数 35

0.6

2

50

0.6

2

F3-13

F3-14

F3-15

F3-16

F3-17

F3-18

F3-19

F3-20

DI称重信号1

DI称重信号2

10

30

70

90

0.1

0

10

30

70

90

0.1

0

*F2-01 速度环积分时间1

*F2-02 切换频率1 DI称重信号3

*F2-03 速度环比例系数2

*F2-04 速度环积分时间2

30

0.8

5

50

0.8

5

DI称重信号4

称重模拟量输入滤波时间

称重模拟量空载对应输入

称重模拟量满载对应输入

模拟量称重自学习

模拟量称重自学习选择

转矩方向取反

*F2-05 切换频率2

250(如
果运行
噪声过
大，可 F3-21
适当调

10

0

10

0

*F2-06 电流环比例增益 60 0 0

F3-22 0 0
小 该
值) F4-00 DI滤波时间 0.02 0.02

CTRL20系统

设计Design

审核Check

图名Title

图 号Code

页码P/Total

调试工艺手册

Sign Amount

标记 处数

Update No. Signature

更改文件号 签 字

Date

日期 批准Approve 25/29 版本Ver. A

附表4：变频器参数设定（IR10）

功能码

F0-00

功能名称

控制方式

出厂值

1

设定值 功能码

1

功能名称 出厂值 设定值
170(如
果运行
噪声过1(进行

旋转自 *F2-07 电流环积分增益 30 大，可
适当调
小 该
值)

F0-01

�得更多文件，加易修梯客服微信：dianti010



0

0

*F7-08 加速时间3 4

0

F5-09 AO增益 1 1

F6-00 多段速0 0 0 *F7-09

*F7-10

*F7-11

*F7-12

减速时间3

S曲线3开始段时间

S曲线3结束段时间

加速时间4

20

40

10

40

40

6

F6-01 多段速1 0 0

*F6-02

*F6-03

*F6-04

*F6-05

*F6-06

*F6-07

多段速2 0 爬行

检修

40

多段速3 0 1

多段速4 0 自学习 *F7-13 减速时间4 1 20

50

50

多段速5 0 低速 *F7-14

*F7-15

F8-00

F8-01

F8-02

F8-03

F8-04

F8-05

F8-06

S曲线4开始段时间

S曲线4结束段时间

输入输出端子状态指示

LED运行显示参数

LED停机显示参数

负载速度显示系数

散热器温度

40

多段速6 0 中速 40

多段速7 0 高速 32767

255

0.32

F6-08 多段速0加减速时间选择

F6-09 多段速1加减速时间选择

*F6-10 多段速2加减速时间选择

*F6-11 多段速3加减速时间选择

*F6-12 多段速4加减速时间选择

*F6-13 多段速5加减速时间选择

1 1

1

4

3

1

2

1

1

1

1 软件版本号1

1 软件版本号2
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功能码

F4-01

功能名称

DI1端子功能选择

DI2端子功能选择

DI3端子功能选择

DI4端子功能选择

DI5端子功能选择

DI6端子功能选择

DI7端子功能选择

DI8端子功能选择

DI9端子功能选择

DI10端子功能选择

保留

出厂值 设定值 功能码 功能名称 出厂值 设定值

1

2

3

4

5

6

7

0

0

0

0

1

2

3

4

5

6

0

0

0

0

0

*F6-14 多段速6加减速时间选择

*F6-15 多段速7加减速时间选择

1

1

2

2F4-02

*F4-03

*F4-04

*F4-05

*F4-06

*F4-07

*F4-08

F4-09

F6-16

F6-17

F6-18

检修速度选择

模拟量最小输入

模拟量最小输入

0 0

0 0

0 0

F6-19 模拟量最小输入对应设定 0 0

F6-20 模拟量最大输入 10

100

0.1

9

10

100

0.1

4

F6-21 模拟量最大输入对应设定

F6-22

*F6-23

F7-00

模拟量输入滤波时间

F4-10

F4-11 加速时间1

减速时间1

4 4

F4-12 保留 0.005 0.005 F7-01 4 4

F4-13 多段速组合滤波时间

FM输出选择

DO1输出选择

DO2输出选择

RELAY1输出选择

RELAY2输出选择

保留

0.02

15

3

0.02 F7-02 S曲线1开始段时间

S曲线1结束段时间

加速时间2

40

40

4

40

40

5

*F5-00

*F5-01

*F5-02

*F5-03

*F5-04

F5-05

0 F7-03

1 *F7-04

*F7-05

*F7-06

*F7-07

0 3 减速时间2 4 5

4 4 S曲线2开始段时间

S曲线2结束段时间

40

40

40

400 6

0 0 10(如果
检修运
行起动
过快时
可以适
当调大
该值)

*F5-06

*F5-07

F5-08

零速输出滞后时间

AO输出选择

AO零偏

0 0

0
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Signature
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功能码

F8-07

F8-08

F8-09

F8-10

F8-11

功能名称 出厂值 设定值 功能码

*FA-02

FA-03

FA-04

FA-05

FB-00

FB-01

FB-02

FB-03

FB-04

FB-05

*FC-00

*FC-01

FC-02

FC-03

FC-04

功能名称 出厂值 设定值

设定运行时间

累计工作时间

累计秒计时

0

0

0

0

PG类型选择 0

0

0

0码盘磁极角度

码盘当前角度

UVW型接线方式

波特率

0 0

运行次数高位

运行次数低位

0 0

0

0

0

0

5 5

F8-12 上电对地短路保护检测 数据格式 0 0

F9-00

F9-01

F9-02

F9-03

F9-04

F9-05

F9-06

F9-07

F9-08

电机过载保护选择

电机过载保护增益

电机过载预警系统

过电压失速增益

1 1 本机地址 1 1

1 1 应答时间 2 2

80

0

80

0

通讯超时时间

保留功能

0 0

0 0

过电压失速保护电压

过电流失速增益

130

20

150

0

130

20

150

0

命令异常动作选择

异常减速时间选择

上行频率检测水平

下行频率检测水平

提前开门判断

频率检出水平1

频率检出水平2

频率检出滞后

频率到达检出宽度

超速判断水平

超速检测延迟时间

超速动作选择

速度偏差判断水平

速度偏差检测延迟时间

速度偏差过大动作选择

抱闸、运行时序更改

转矩提升

1 0

3 2

过电流失速保护电流

瞬停不停功能

45

45

5

45

45

0瞬停不停频率下降率 10 10

1(当变频 FC-05
器出现故
障而不能

50

50

5

50

50

5.0

0

FC-06

*F9-09 故障自动复位次数 0 自动复位 FC-07
时，则该

FC-08 0
参数设置
错误) *FC-09

*FC-10

*FC-11

*FC-12

FC-13

FC-14

FC-15

FD-00

FD-01

*FD-02

*FD-03

FD-04

FF-00

FP-00

FP-01

FP-02

115

1

115

1故障自复位
F9-10 0 0

继电器动作选择 1 1

F9-11 故障自动复位间隔时间 1

1

1

1

1

1

30

1

30

1F9-12

F9-13

F9-14

F9-15

F9-16

F9-17

F9-18

F9-19

F9-20

F9-21

输入缺相保护选择

输出缺相保护选择

第一次故障类型

第二次故障类型

最近一次故障类型

故障时频率

2 2

0 0

1 1

转矩提升频率

转差补偿

50

100

20

0

50

100

20

0

故障时电流 振荡抑制增益

程序控制选择

厂家密码

故障时母线电压

故障时输入端子

故障时输出端子

***** *****

用户密码 0

0

0

0

0

0

根据 参数更新
*FA-00

*FA-01

PG脉冲数 1024

3

编码器

2.5

用户设定检查

PG断线检测时间

说明：1、运行方向的调整：将F0-04设为1，同时F3-22也设为1，无需再作自学习。

2、当有断电疏散装置时，把F9-13改为0。
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附表5：强迫减速开关的安装位置表

速 度 距 离

1．0m/s 1．2m

1．5m/s

1．6m/s

1．75m/s

2．0m/s

1．6m

1．7m

1．9m

2．2m

低速强减1．6m

高速强减2．8m
2．5m/s

说明：1、该列表的距离为上、下强迫减速开关（包括高速强迫减速开关）与上、下限位开关的距离。

2、当V＞2m/s时，需安装上、下高速强迫减速开关。

附表6：门机（Z040-ZP）的参数表

参数号

A1

设定值 调试值 参数号

F1

设定值 调试值

00-端子控制，01-面板点动，02-面板手动。 19

20

03

02

02

01

02

03

00

00

A3 出厂值

出厂值

10

F2

A4 F3

A6

A7

C1

C2

C3

C4

C5

C6

C7

E1

E2

E3

E4

E5

E6

E7

F4

F5

H1

H2

H3

H4

L1

L2

P1

P2

P3

P4

U1

U2

U3

U4

00

2

40

40

50

40

50 00（自学习时设为01）

35 05

06

03

04

23

25

60

55

15

15

65

10

60

05

25

说明：1、需要修改A3、A4、A7、E1、C1的值时，必须先置A1=03和A6=33，修改后必须将此改回原值。

2、除P1、P2外，其它参数尽量保留出厂值。
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附表7：故障代码表

代号

1

故 障 说 明 建 议 及 说 明

变频器进入跳脱状态(因为安全跳脱、暖机失败、备妥消失、故障信号等都有可
变频器跳脱

能进入跳脱状态)：检查安全回路及变频器接线是否正确。

变频器有故障信号进入：检查变频器的参数设定及接线是否正确,与电机间的接

线是否正确。
2

3

变频器故障

归楼异常0 在读楼开始往下走时，碰到下限位却没碰到低水平：检查三个平层光电及上下

限位和上下强减的位置是否正确。

A:在复归 (已读楼)往下走时，碰到下限位却没碰到低水平；B:在读楼往上走时，

没碰到低水平，却先碰到高水平或上限位(每一楼重算一次)： 检查三个平层光

电及上下限位和上下强减的位置是否正确。

4 归楼异常1

在复归到最底楼，重新往上确认强减长度时，和记录的长度相差 100mm 以上：

检查码盘、PG卡及变频器的接地是否正确。
5

6

强减位置异常

限位位置异常 在复归到最底楼时，应该先同时碰到中、上水平，却先碰到下限位：检查三个

平层光电及上下限位和上下强减的位置是否正确。

在开门继电器动作后，经过最小开门时间，门安全仍然导通：只有在开放功能

选项有打开时才起作用。
7

8

9

门锁短接

安全跳脫 检查安全回路接线是否正确。

无变频器运转中信号：检查变频器接线及参数设定,检查编码器与 PG 卡间的接

线是否正确。
无运行中信号

A:辅接触器和剎車接触器同时都不输出时，没有反馈信号；B: 辅接触器和剎車

接触器同时都输出时，反馈信号却有：检查剎車反馈接线是否正确, 检查是否

將开放功能的剎車检测保护給打开。

10

11

抱闸失效

行驶中超过时间，中水平信号无变化：检查中水平光电开关是否异常,將变频器

的末速爬行频率提高，检查时间参数的堵转保护时间是否正常。

A:有设最长暖机时间，超过暖机时间却无备妥信号进来；B:设暖机信号，在动

力状态为备妥时，备妥信号不见了：检查变频器接线及参数設置是否正常,基本

参数的动力选择是否正确,时间参数的暖機时间及最小暖机时间的设置是否正

确。

异常行驶过久

12 变频器暖机失效

门状态为锁门时，门安全信号不进：检查门安全回路的接线是否正确,检查门刀

的位置是否会在运行中撞击到门锁开关。
13

14

行驶中门锁异常

上下限位异常 在服务运行中碰到上下限位：检查上下限位的接线及位置是否正确。

经过一楼层时,現在位置值与楼高记忆值超过距离参数的平层校正误差：检查变

16

17

ENCODER ERROR 频器、PG 卡及编码器的接地是否正确,有时会是槽轮与钢丝绳间打滑所造成,可

以把平层误差值归零设为不检查。

E-STOP故障 轿厢内e-stop开关on，电梯最近楼停车开门，將开关off即可。
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